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JjQ (57) Abstract: Disclosed is a braking method for a synchronous machine (1). wherein rotor wincfii^s (u, v. w) of the synchronous 
S in^hine ( 1) are short-ciicuited, optionally with the insertion of at least one brake resistor ( 1 8). In order to keep the braking moment 
constant for approximately the entire speed range, the short-circuit current is adjusted by pulse width modulation on the basis of 
the difference between the setpoint value corresponding to the se^raint of the braking moment and the real value of the short-circuit 
coirent. 



BESTAVAItABtE^PV— ^ - . 

WO 2005/048446 Al lilinPillliillllllllliiinfliiliillHilll 



(84) BestimmungsstaaCen (soweit nicht anders angegeben. Jur 

jede veifiigbare regionale Schutzrechtsart): ARIPO (BW, 
GH, GM, KE, LS, MW, MZ, NA, SD, SL, SZ, TL, UG, 
ZM, ZW). eurasisches (AM, AZ, BY. KG, KZ, MD, RU, 
TJ, TM), europaisches (AT, BE, BG, CH, CY, CZ, DE, DK. 
EE, ES, FI, FR, GB, GR, HU, IE, IS, IT, LU, MC, NL, PL, 
PT, RO, SE, SI, SK, TR), OAPI (BF, BJ, CF, CG, Q, CM, 
GA, GN, GQ, GW. ML, MR. NE, SN, TD. TG). 

Veroffentiicht: 

— mit intemationalem Recherchenbericht 



— vor Ablauf der fur Anderungen der Anspruche geltenden 
Frist; Veroffentlichung wird wiederholt, falls Anderungen 
eintreffen 

Zur ErUarung der Zweibuchstaben-Codes und der anderen Ab- 
kiirzungen wird auf die Erkldrungen CGuidance Notes on Co^ 
des and Abbreviations'*) am Anfangjeder regularen Ausgabe der 
per -Gazette verwiesen. 



(57) Zusammenfassung: Es wird ein Verfahren zum Bremsen einer Synchronmaschine (1) voigeschlagpn, wobei die Ankerwicklun- 
gen (u, V, w) derSynchroninaschine (1) gegebenenfalls unterZwischenschaltung wenigstens eines Bremswiderstandes (18) kurzge- 
schlossen werden. Urn das Biemsmoment fiber nahezu gesamten Drehzahlbereich konstant halten zu kdnnen , wird voigeschlagen. 
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